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CAPTEUR
Clrrus3io

Nos capteurs Cirrus3D sont spécialement congus pour étre intégrés au coeur de votre systeme, sans
développement particulier. Utilisé comme composant fixe ou mobile, Cirrus3D permet des applications
de vision/robotique d’'une efficacité incomparable et d'une tres grande qualité. Dédiés a un usage
industriel, les capteurs Cirrus3D sont insensibles a I'environnement, a la poussiére, a la saleté ou aux
variations de luminosité, garantissant une fiabilité et une robustesse inégalées de vos installations (IP 65).

2 LES CAPTEURS CIRRUS3D PEUVENT ETRE
UTILISES AVEC N'IMPORTE QUEL LOGICIEL.:
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robot vision made easy
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VOTRE LOGICIEL

Nous pouvons adapter le protocole de communication a
votre logiciel, grace au SDK disponible.
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Connecteurs industriels étanches
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Processeur haute performance i
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Destinés a l'industrie, ces capteurs sont insensibles a leur environnement, a la poussiére et aux variations de
luminosité, garantissant a vos installations une fiabilité et une robustesse inégalées (IP65).

Assemblage, inspection, identification, dévracage, métrologie, localisation de pieces individuelles ou en
vrac: ce ne sont la que quelques-unes des applications industrielles possibles. Il peut également étre intégré
sur un robot. La gamme Cirrus3D peut offrir un excellent retour sur investissement.
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A QUELLES FINS ?

Depuis le lancement du capteur Cirrus3D de premiére génération Aujourd’hui, nos capteurs sont

en 2015, Visionerf n'a cessé d'améliorer ses produits pour offrir a ses utilisés dans tous les secteurs

clients un capteur haut de gamme capable de fonctionner dans d’activité, pour la manipulation

les environnements les plus difficiles, tels que les fonderies ou les précise de pieces de toutes
environnements poussiéreux et humides. tailles (vis, pieces mécaniques,

La conception unique de ce capteur, basée sur le principe de la de carrosserie), pour le guidage de
stéréoscopie a haute résolution, permet de visualiser de trés petits robots dans des applications a grand
éléments avec la plus grande précision et en un minimum de temps. volume (de la détection automatique
Combiné & une lumiére structurée puissante, la qualité de limage de fuites potentielles de gaz sur

est excellente. les réfrigérateurs au changement

automatique d'outils de forage

sur les tunneliers géants), ainsi que
pour la surveillance et l'inspection
d’objets directement sur les lignes de
production.

La qualité de l'information reste constante sur une large gamme de
matériaux. Du noir au brillant, la fiabilité des mesures reste sans faille.

Le choix de composants haut de gamme contribue grandement a la
robustesse et a la fiabilité de nos produits.
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CAPTEURS
STEREO 3D

PROCESSEUR
PERFORMANT
pour le calcul de points 3D

COMPACT,
ROBUSTE ET LEGER

kog

CAPTEUR CMOS
Résolution jusqu’a 30um
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CONNECTEURS INDUSTRIELS
Alimentation et Ethernet

% U

IMPERMEABLE A LA
POUSSIERE ET A LA SALETE
Peut s'adapter tres
facilement a des
environnements difficiles
(norme IP65)

LUMIERE LASER
pour une meilleure

précision sur les
piéces brilliantes

INDICE DE PROTECTION
ELEVE
systéme de
refroidissement
par air

CALIBRATION
en usine

Innovation dans la gamme des
capteurs 3D compacts, le balayage
laser du Cirrus3D lui permet de
numériser des piéces avec une
excellente résolution, méme sur des
piéces brillantes ou mates.
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CARACTERISTIQUES STANDARD SUR TOUS
LES MODELES

Durée du balayage A partir de 0,2s

Nombre de points 3D N -
Jusqu’a 5 millions

par balayage
Logiciel de traitement )

0 En option
d’images
Calibration En usine
Interface de TCP/IP
communication (SDK ou GIG= )
Matériau du boitier Aluminium

Alimentation et
entrées/sorties,
Ethernet M12

Connecteurs

Alimentation électrique 24V/2A
Laser bleu /
Source lumineuse Classe 2 ou 3R
sélectionnable
Température de 0°C..50°C/
fonctionnement 32 °F..122 °F




LA PLUS LARGE GAMME DE CAPTEURS 3DJaY
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Les résolutions indiquées correspondent a la dis-
tance minimale entre deux points 3D.

L’écart-type est calculé sur la variation de position
d’'une sphére d’aluminium de 25 ou 50 mm de

diamétre sur 50 scans successifs.

Dmin et Dmax sont les distances minimale et maxi-
male entre le Cirrus3D et le volume scanné.

Capteurs Cirrus3D Cirrus3D Cirrus3D Cirrus3D Cirrus3D Cirrus3D Cirrus3D Cirrus3D
P 100 SCLA 150 SCLA 300 SCLA 600 SCLA 610 SCLA 800 SCLA 1200SCLA | 1600SCLA
':I'_';'(‘:;‘,s)':l_'l‘]s 195x53x13Imm | 195x53x13Imm | 269x53x13Imm | 389x53x13Imm | 269x53x13Imm | 439x53x13Imm | 599x53x13Imm | 749x53x13Imm
1020mm 1600mm 2040mm
Résolution 0.06mm 0.08mm 0.15mm 0.30mm 0.30mm 0.38mm 0.60mm 0.77mm
X/Y a Dmin
Res°|';::"i‘l’1“ za 0.03mm 0.05mm 0.10mm 0.23mm 0.37mm 0.32mm 0.53mm 0.67mm
Ecall')t:‘iy:e a 2um 3um 6um 10pm 15um 15um 25um 30um
Largeur a Dmin 100mm 140mm 285mm 530mm 530mm 650mm 1050mm 1350mm
Loan':?:ra 120mm 170mm 330mm 640mm 640mm 800mm 1250mm 1650mm
Dmax 185mm 285mm 580mm 1350mm 1350mm 2000mm 4000mm 5000mm
Res?lution 0.07mm 0.10mm 0.2Imm 0.49mm 0.49mm 0.72mm 1.43mm 1.79mm
X/Y a Dmax
Res°l;‘:::(" za 0.04mm 0.08mm 0.19mm 0.62mm 1.03mm 112mm 3.02mm 3.62mm
De\ll;atlon @ 3um 4um 8um 15um 20pm 20pm 40um 50um
max
Largeur a Dmax 125mm 180mm 360mm 750mm 750mm 1100mm 2000mm 3000mm
"°'|‘)9|::)‘(" a 150mm 220mm 460mm 1000mm 1000mm 1400mm 2700mm 4000mm
Poids 1.9kg 1.9kg 2.3kg 3.3kg 2.3kg 3.8kg 5kg 6.3kg
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CART

EURS

LINEAIRES STEREO 3D

COMPACT,

ROBUSTE ET LEGER

SN

CONNECTEURS INDUSTIRELS
Alimentation et Ethernet

SYSTEME DE

REFROIDISSEMENT

PAR AIR

&

CALIBRATION
en usine

PROCESSEUR
PERFORMANT
pour le calcul de points 3D

ko3

CAPTEUR CMOS
Résolution
jusqu’a 30pm

IMPERMEABLE A LA
POUSSIERE ET A LA SALETE
Peut s'adapter tres
facilement a des
environnements difficiles
(norme IP65)
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LUMIERE LASER
pour une meilleure
précision sur les
pieces brilliantes

Le Cirrus3D est également
disponible pour scanner des pieces
en mouvement, par exemple sur
convoyeur (jusqu’a 250 mmy/s) ou sur
un systeme rotatif.

Détectez les défauts de vos piéces
en un clin d’oeil !

CARACTERISTIQUES STANDARD SUR TOUS
LES MODELES

. Jusqu’a 1000
Durée du balayage orofils 3D/s
Nombre.de points 3D 2500
par profil
Lt:glmel de traitement Option
d’images
Calibration En usine
Interface de TCP/IP .
communication (SDK ou G/G=" )
Matériau du boitier Aluminium

Alimentation et
entrées/sorties,
Ethernet M12

Connecteurs

Alimentation électrique 24V/2A
Laser bleu /
Source lumineuse Classe 2 ou 3R
sélectionnable
Température de 0°C.50°C/
fonctionnement 32 °F..122 °F




LES PLUS GRANDS VOLUMES DE TRAVAIL SUR LE MARCHE

Option:
Scan a 360° des
piéces en rotation

Les résolutions indiquées correspondent a la distance
minimale entre deux points 3D.

L’écart-type est calculé sur la variation de position
d’'une sphére d’aluminium de 25 ou 50 mm de
diamétre sur 50 scans successifs.

Dmin et Dmax sont les distances minimale et maximale

entre le Cirrus3D et le volume scanné.

Capteurs Cirrus3D 100 STLA | Cirrus3D 300 STLA | Cirrus3D 500 STLA | Cirrus3D 1000 STLA | Cirrus3D 1500 STLA
?:_':‘:;',sfl_'l']s 195x53x131Imm 269x53x13Imm 389x53x13Imm 599x53x13Imm 749x53x13Imm
Dmin 150mm 410mm 630mm 1280mm 1850mm
Résolutio.n X/Ya 0.06mm 0.15mm 0.24mm 0.49mm 0.70mm
Dmin
Résolution Z a Dmin 0.03mm 0.10mm 0.15mm 0.35mm 0.56mm
Largeur a Dmin 120mm 330mm 500mm 1000mm 1500mm
Dmax 185mm 580mm 1000mm 3000mm 4000mm
X7y rle)sl:::)l(tion a 0.07mm 0.2Imm 0.37mm 1.08mm 1.44mm
Z resolution a Dmax 0.04mm 0.199mm 0.35mm 1.7mm 2.34mm
Largeur a Dmax 150mm 460mm 750mm 2200mm 3000mm
Poids 1.9kg 1.9kg 3.3kg 5kg 6.3kg
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SENSOR

MANAG

z Un logiciel de configuration simple et intuitif disponible

pour les systémes Windows ou Linux
en quelques étapes!

-

Controller (EMULATED)

CirmusSensor -
CirrusSensor2 -
CifrusSensor3 -
CirnusSensors b
CifrusSensors -
CifrusSensort -»
B CimusSensor? -
CirrusSensordl
Cirrussensord : VIS,,DNE'QF- =

P
—
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Acquisition canfigurations:

Ly | |Sort byincreasing D
| B Notame .
| Conbg iD(1000) T

T T T T

| Drefault conlig ; NO DEFAULT CONFIG :] |

Capteur hautement dynamique pour la numérisation de scénes de
travail comportant des parties mates ou brillantes ou composées de

plusieurs matériaux.
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NOTES )Y

Prenez un scan de vos piéces pour obtenir une premiére
impression.

m ey e foerenpaned anes
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St chend of pincy.
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Réglez la sensibilité, la densité des points 3D et la plage dynamique
al’aide des curseurs.

Gagnez du temps de numérisation en aménageant la zone
de travail.
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